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用户手册 

PY-LINK 

用户手册 

 

简介 

PY-LINK 仿真器是用于 Puya MCU 的在线仿真编程和离线编程的工具。提供 SWD 接口的

CMSIS-DAP 调试器端口，可以在 MDK 环境下进行对目标芯片的在线仿真、编程等相关操作。

支持 Puya programmer 上位机通过 SWD 或者 ISP 在线的方式将程序下载到目标板，同时支

持上位机将配置烧录到 PY-LINK 进行脱机烧录。 
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1 特点 

⚫ USB 接口提供 5V 电源 

⚫ USB 2.0 全速兼容接口 

⚫ 20 针 2.54 毫米间距连接器 

⚫ 固件在线升级功能 

⚫ 工作温度从 0°C 到 50°C 

- 支持在线调试功能 

- 支持 MDK 集成环境上运行 

⚫ 支持串行调试 SWD（Serial Wire Debug ）接口 

- 支持烧录功能 

- 在 MDK 集成环境下对 PY32F030 的烧录。 

⚫ 脱机模式的单文件烧录 

⚫ 支持对 PY32F030 供电 

- 200mA 供电电流 

- 3.3V 和 5V 供电电压 

⚫ 支持外部输入 1.7V 到 5.5V 区间的任意电压烧录 

⚫ 最高支持 4MHz 的 SWD 速率 
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2 使用 

硬件的 Pin 脚的定义如图 2-1 PY-LINK 引脚定义所示 

图 2-1 PY-LINK 引脚原理图和实物图 

 

表 2-1 Pin 脚定义 

Pin Name Type Description 

1 TVCC Power 电源 

2 3.3V Output 3.3V 电源输出口 

3 5V Output 5V 电源输出口 

4 TVCC Power 电源 

5 TDI / Reserved 

6 RX / Reserved 

7 TMS_SWDIO Input/Output 数据线 

8 TX / Reserved 

9 TCK_SWCLK Output 时钟线 

10 GND Power 电源地 

11 MCU_MCO / Reserved 

12 GND Power 电源地 

13 TDO / Reserved 

14 STANDBY / Reserved 

15 RST Output 复位信号 

16 BUSY / Reserved 

17 OK / Reserved 

18 NG / Reserved 

19 START / Reserved 

20 GND Power 电源地 
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注意： 1、若目标板有电压，需将该电压接到 TVCC 引脚上，且目标板的电压要在（1.7V-5V 之间）。 

2、若目标板没有电压，可以用 PY-LINK 给目标板供电（3.3V 或者 5V）,同时需要用跳线帽将

选择的电压短接到 TVCC Pin 脚上，PY-LINK 可以提供 200mA 的电流。 
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3 硬件连接 

在线编程可以实现 PC 端实时在线对目标板的编程，PY-LINK 可以实现 MDK 在线编程方式和 Puya 

Programmer 上位机在线编程方式。 

3.1 MDK 在线编程 

MDK 在线编程需要用户有整个工程的 MDK 源程序，然后通过下面的配置实现对目标板的编程。

在 MDK 环境下使用 PY-link 时，需要配置相应的使用环境，配置流程如下 

点击 ”Project” -> ”Options for Target’工程名’…” -> ”Debug” ，然后点击 setting 选

择 CMSIS-DAP Debugger 如图 3.1-1 和图 3.1-2 DAP 模式配置所示。以配置 DAP 模式。 

图 3.1-1 DAP 模式配置 1 

 

图 3.1-2 DAP 模式配置 2 

 



硬件连接   用户手册 

  Puya Semiconductor   7 / 14 

 

点击 Settings 后选择 SW，如图 3.1-3 通讯方式选择所示 

图 3.1-3 通讯方式选择 

 
 

接着点击 Flash Download 根据需要配置擦除、校验、编程如图 3.1-4 编程选项所示： 

图 3.1-4 编程选项 

 
 

点击 Add 加载下载算法文件，图中加载的是 P32F030 的算法文件，如图 3.1-5 算法文件所示： 
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图 3.1-5 算法文件 

 
 

3.2 PUYA PROGRAMMER 上位机在线编程 

使用 Puya Programmer 上位机在线编程时，用户只需有工程的 hex 文件即可，具体操作流程如

下。 

Step1：配置 Project 配置选项 

在上位机的 project Windows 栏配置好通讯方式与通讯速度等，图中配置的是 SWD 方式，速度为

10Mhz 如图 3.2-1 Project 配置选项 所示。当出现下载不稳定时，建议将速度适当降低后再进行

后面的操作，推荐速度为 500Khz-10Mhz 之间。 
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图 3.2-1 Project 配置选项 

 

Step2：加载 hex 文件 

先点击”File(F)”->”Open(O)…” ，如 图 3.2-2 加载 hex 文件(1) 所示： 

图 3.2-2 加载 hex 文件(1) 

 

然后找到要加载的 hex，先点击 hex 文件，再点击“打开”，如 图 3.2-3 加载 hex 文件(2) 所示： 
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图 3.2-3 加载 hex 文件(2) 

 
 

Step3：配置编程选项 

点击”Device”->”Configuration” ，然后根据需求配置擦除、编程和校验，如图 3.2-4 编程选

项所示。 

图 3.2-4 编程选项 

 
 

Step4：编程 

点击”Target”->”Download” ，以完成对目标板的编程操作，如图 3.2-5 编程所示。 
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图 3.2-5 编程 

 

在主界面点击 Targer 后选择按需求点击操作，对应的按钮的意义如下 

⚫ Erase Full Chip: 全擦的方式擦除芯片 

⚫ Erase Sectors:   按扇区擦除芯片 

⚫ Blank check:   查空芯片 

⚫ Program:    编程芯片 

⚫ Verify:     校验芯片 

⚫ Read Data:   读取芯片数据 

⚫ Download:   根据在”Device”->”Configuration”的配置的模式进行操作，如图 3.2-4

编程选项所示，点击后会执行选中的配置项。 
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4 Puya Programmer 脱机编程 

在上位机的 project Windows栏配置好通讯方式与通讯速度等，然后再点击”Device”->”Configuration” ，

然后根据自己的需求配置擦除、编程和校验方式（操作与 Puya Programmer 上位机在线编程的编程选

项相同），然后点击”Device”->”Update File”等待代码烧录完成，如图 4-1 脱机编程所示。最后连接

好目标板后即可点击按键进行脱机烧录了。 

图 4-1 脱机编程 
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5 PY-LINK 固件升级 

如 PY-LINK 需要升级的话点击”Device”->”Update Firmware”等待升级完成即可使用，如图 5-1 固

件升级所示。 

图 5-1 固件升级 
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6 版本历史 

Version Content Date 

Rev 1.0 Initial Release 2021-08-31 
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IMPORTANT NOTICE 
Puya Semiconductor reserves the right to make changes without further notice to any 
products or specifications herein. Puya Semiconductor does not assume any 
responsibility for use of any its products for any particular purpose, nor does Puya 
Semiconductor assume any liability arising out of the application or use of any its 
products or circuits. Puya Semiconductor does not convey any license under its patent 
rights or other rights nor the rights of others. 
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