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Potentiometers 旋转电位器（旋钮操作型）

带旋钮型 RK10J系列

RK10J11R0A0L

电阻体数 单联

总阻值 10kΩ

电阻规律 1B

焊接方法 Reflow

操作部种类 旋转径: φ14
板厚: t1.0

颜色: 黑

安装板种类 面贴装

可用于直流 20V DC

尺寸 10型

使用温度范围 -10℃ to +60℃

电性能 总阻值允许差 ±30%

额定功率 0.03W

最高使用电压 50V AC, 20V DC

最大衰减量 70dB min.

绝缘电阻 100MΩ min. 100V DC

耐电压 100V AC for 1 minute

机械性能 全旋转角度 270°±10°

旋转扭矩 0.5 to 10mN·m

终端止挡强度 70mN·m

轴推拉强度 5N

耐久性能 操作寿命 10,000 cycles

最小订货单位(pcs.) 日本 3,000

出口 3,000

外形图
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咨询 (只有英文)

印刷

https://dilp.netcomponents.com/cgi-bin/alps.asp?mode=2&Region=JA&lang=zh&partnumber1=RK10J11R0A0L
https://tech.alpsalpine.com/cms.media/product_rohs2_rk10j11r0a0l_zh_hans_7debd28a42.pdf
https://tech.alpsalpine.com/e/inquiry/catalog/?drawing=1&product=RV&partnumber=RK10J11R0A0L
https://tech.alpsalpine.com/e/inquiry/catalog/?product=RV&partnumber=RK10J11R0A0L
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安装孔尺寸图

自插入侧看

端子排列
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电路图

包装规格

载带

梱包数(pcs.)
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1卷 1,000

1箱/日本 3,000

1箱/出口包装 3,000

载带宽度(mm)

24

出口包装箱尺寸(mm)

401×397×139

焊接条件

回流方式的参考举例

1. 加热方式

为温风加热方式。

2. 温度测量方式

使用φ0.1～φ0.2的CA(K)或CC(T)进行测量，在焊接的连接部位置（铜箔面）测量，固定方式使用耐热胶带。

3. 温度分布

A B C D E F G H 回流焊

次数

250℃ 200℃ 150℃ 150℃ 2 min. 3s 40s 4min. 2 time max.

1. 本产品, 在只有红外线的回流焊接炉中, 有焊接不附着的可能, 所以请使用温风回流焊接炉, 或红外线+ 温风回流焊接炉。

2. 上图所示温度是采用温风回流焊接方式时的电位器端子部的最高温度。因为根据电路板的材质, 大小, 厚度等的不同, 电路板温度和电位器表面温度有相差很大的

可能, 请注意, 电位器表面温度不要超过250℃。

3. 根据回流焊接槽的种类, 条件不同结果不同, 请事先充分进行确认之后使用。

手工焊接方式的参考举例

烙铁头温度

350℃ max.

焊接时间

3s max.
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焊接次数

1 time

表示本系列共通的注释

1. 本产品目录中产品的颜色，与实物的颜色有所差异。

2. 请以最小订购单位的N(整数）倍来订货。

3. 除了产品一览之外，还备有丰富的可适用产品规格。

4. RK14J,可用浸焊需要时请指定「浸焊品」。

使用时的注意事项

关于使用的电路

使用可变电阻器(电位器)时,建议如图A所示通过调节电压来改变电阻大小。如图B那样用调节电流来改变电阻大小时,由于整机电路的不同,有可能会受到电阻体和滑动子之间
的接触电阻的影响,所以请在实际使用时进行确认。

关于电位器的配线

在滑动子上接通直流电路使用时,根据使用环境电阻值有可能显示异常的变化。这是由于电阻体产生了阳极氧化,电阻体受到损伤而产生的现象。若接通直流电流时,请将电阻

体侧作为阴极而滑动子侧作为阳极使用。

关于直流电压的使用

通入直流电压使用时,因使用环境而异有可能导致端子之间的绝缘老化。这是由于银漂移现象而造成的,用于直流电压时,请与我们联系。

关于输出侧阻抗

在电压调整型电路中,当输出侧的阻抗低时,可能会受到电阻与滑动子间接触电阻的影响,所以请把阻抗设置为标称全电阻值的100倍以上。

关于剩余电阻

一般来说,电阻体的电极部通过刷银而形成的,但,为了提高对硫化的可靠性,在银电极部覆盖了涂碳层。低剩余电阻条件下使用时,请与我们联系。
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关于结露

请避免电位器的电阻体表面等发生了结露或附有水滴的条件下使用。否则会造成绝缘能力降低或短路。

关于焊接

如图所示,在印刷电路板表面进行布线或焊接时,请避免焊接液流出,否则容易引起接触不良。

插入基板的金属脚，请焊接使用。

关于给端子的压力

请不要给端子施加过度的压力,并注意焊接的条件。

关于轴松动

轴长很长时,松动(摆动)与轴长成比例增大,请在实际使用时确认。

关于安装到支架上

请注意,用螺母安装在支架上使用时,如果拧得太紧,因有可能导致旋转触感降低或者螺纹受损坏。

关于药品的使用

由于绝缘型轴上使用了聚碳酸酯等合成树脂,请避免在氨,胺类,硷溶液,芳香族炭化氢,酮类,酯类,卤化炭化氢等的环境,特别是强气体环境中使用。

关于在低温下的使用

若用于像车用收音机,汽车音响等有可能在低温状态下使用的设备上时,可提供在低温状态下也能易于旋转操作的产品。订货时,请指定有无耐低温的要求。

保管方法

1. 产品以交货时的状态在常温,常湿,不受直射阳光照射,不产生腐蚀性气体的场所保管,自交货起6个月以内为限度,请尽可能快地使用。

2. 开封后用聚乙烯袋与外气隔断,请在与上述相同环境下保管,并尽快使用。

3. 请不要过分地堆积。

滑动式可变电阻器

关于操作部长度

电路面板加上操作杆的高度, 请尽可能设计得低。因为越高就越影响滑动感触, 请确认实际使用条件。

关于操作部的驱动

如图所示, 请尽量避免以偏离操作部中心线的地方为作用点的使用方法。因为 B 尺寸越长就越影响滑动触感, 所以请通过实际使用条件予以确认。

关于安装到支架上

请不要使用超出规定长度的螺丝。否则会使电位器的行程变短, 并导致电位器破损。

马达驱动型可变电阻器

1. 请避免在硅或氰类气体环境中使用, 否则会造成马达停止。将粘着剂, 润滑油, 硅橡胶用于同一组件时, 请注意其成分。

2. 请避免在电源电路中将固定电阻与马达串联连接。马达起动时, 有驱动电压降低, 无法启动的可能。

3. 请避免在低于规定电压的情况下使用。需要降低旋转速度时, 请联系我们。

关于上述使用时的注意事项,摘引自

电子信息技术产业协会发行的技术报告EIAJ RCR-2191A

电子设备用电位计的注意事项指南

(2002年3月发行)

详细内容,请参阅上述技术报告。

带驱动马达的电位器的使用注意事项
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测量方法・试验方法

电性能

总阻值

将轴(操纵杆)放置在端子1或3的终端,没有特别规定时,测量电阻器的端子1和3之间的电阻值。

额定功率

在额定周围温度中对电阻体全区域(端子1和3之间)连续施加负载为可能的功率最大值。此外,碳膜类的额定周围温度为50°C,周围温度为50〜70°C的时的负载功率,以额定功

率乘上由下图的降功耗曲线决定的额定功率比后的值作为最大功率。

额定电压

作为适应于额定功率的电压,由下式计算。但,所求的额定电压超过最高使用电压时,以此最高使用电压为额定电压。

抽头间电阻值

测量抽头和规定的端子(端子1或端子3)之间的电阻值。

终端电阻值

将轴(操纵杆)放置在端子1侧的终端,测量端子1和2之间的电阻值。然后,把轴(操纵杆)放置在端子3侧的终端,测量端子2和3之间的有抽头的时,旋转(移动)轴(操纵杆),测量抽头与

端子2间的最小电阻值。

最大衰减量

将轴放置在端子1侧的终端,测量端子1和2之间的电压,算出对端子1和4之间的电压比。此外,只要没有特别规定,可代替用于调节音量用旋转型电位器的终端电阻值适用。

插入损失

将轴放置在端子3侧的终端,测量端子1和2之间的电压,算出对端子1和4之间的电压比。此外,只要没有特别规定,可代替用于调节音量用旋转型电位器的终端电阻值适用。

滑动噪音

与具有JIS C 6443规定的频率性能的增幅器连接,在端子1和3之间加上20v的直流电压(额定电压为20v以下的时,以此电压),使轴(操纵杆)以每分约30转的速度旋转(移动)进行测
量。

耐电压

在规定的地方上加上一分钟交流电压,观察有无弧光,烧毁,绝缘破坏等异常。试验可一次性在各自的端子上进行。只要没有特别规定,应进行下述地方的试验。但,在结构上导电
的地方,可不进行该部分的试验。

绝缘电阻

用规定的电压绝缘电阻计测量规定的地方。只要没有特别规定,应对下列的地方进行试验。但,在构造上已接通机构处,此部分可不进行试验。

耐电压和绝缘电阻的测量点

端子和轴(操纵杆)之间

端子和金属罩(壳架)之间

连接在独立的电阻体端子和连接在其他电阻体端子之间(多联型时)

开关端子和轴之间

开关端子和电阻端子之间
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开关端子和金属罩之间

相互偏差

将轴(操纵杆)放置在规定的位置,在端子1和3之间以1,000±200Hz分别施加2〜15v(正弦波有效值)的试验电压,测量各电位器的端子2和规定的端子(端子1或端子3)之间的电压,

由下式算出。此外,如果对判断不产生疑义,试验电压还可使用直流。

在这里

V1: 作为基准的电位器端子1和2之间的电压(电阻规律C,E,逆D时,端子2和3之间的电压)

V2: 基准以外的电位器端子1和2之间的电压(电阻规律C,E,逆D时,端子2和3之间的电压)

有抽头时,在抽头和端子1之间(电阻规律为C时,在抽头和端子3之间)连接相当于额定电阻值1/10的固定电阻器进行测量。

开关接触电阻

没有特别规定时,在接点间施加5V DC, 1A测量接点闭合时的电压降,算出接触电阻。

机器的性能

全旋转角度(操纵杆移动距离)

测量将轴(操纵杆)从端子1侧的终端位置转到端子3侧的终端位置(移动)时的旋转角度(移动距离)。

旋转扭矩(动作力)

测量轴(操纵杆)旋转(移动)时所需要的扭矩(动作力)。如果没有特别规定,测量时的环境温度为 5〜35°，轴的旋转速度为每秒 60°,操纵杆的移动速度为每秒 20mm.

起动旋转扭矩(起动力)

测量长时间放置后,第一次旋转(移动)轴(操纵杆)时需要的旋转扭矩(动作力)。没有特别规定时,应在周围温度为5〜35°C时进行,轴的旋转速度为每秒60°,操纵杆的移动速度

为每秒20mm。

备注∶有特别需要时才做规定。

轴松动

自基准面,在距轴端处3mm以内的点互相从180°不同的方向垂直给轴施加0.1N·m(绝缘轴50mN·m)的弯曲力矩,测定位于自基准面30mm位置的抖动偏差大小。但,轴的长度不到

30mm时,按比例进行计算。

轴的终端止挡强度(操纵杆移动止挡强度)

将轴(操纵杆)放置在端子1的终端,在其方向上施加规定的力矩(力)10秒钟。然后,将轴(操纵杆)放在端子3的终端,同样地施加规定扭力矩(力)之后,检查操作部及关联部分的变形,
破坏。

推拉强度(操纵杆推拉强度)

向轴(操纵杆)的轴线方向分别施加规定大小的力度10秒钟后,检查操作部及相关部分的变形,损坏状态。

电阻规律

电阻规律

将轴(操纵杆)放置在规定的位置,测量规定的端子之间(端子1和2之间或端子2和3之间)的电压,算出对端子1和3之间的电压百分率。

参考∶随旋转角度 ( 行程 ) 变化的电阻变化基准如下。
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