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1 产品概述

KTH5791是一款基于3D霍尔磁感应原理的鼠标滚轮专用芯片，主要面向鼠标滚轮的旋转的应用场景。两个

专用的正交输出使该产品可直接替代机械和光学旋转编码器的输出方式，使得鼠标磁滚轮的应用开发工作极简

化即兼容目前所有鼠标的滚轮输出方式。

1.1.主要特性

 绝对3D位置检测，支持在轴，离轴安装方式

 磁路设计简单芯片内自带自适应算法

 鼠标通用的标准24格（也可编程至128格）配合结构可做飞梭功能

 符合鼠标应用的正交AB输出，可以简化设计和优秀的兼容性

 支持IIC通信，快速模式400KHz
 工作电压 2.8V ~ 5.5V
 工作温度 -40 ~ +85 ℃

1.2. 典型应用

 鼠标滚轮

1.3. 功能框图

图1-1. 系统功能框图
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2 硬件连接

2.1. QFN3x3-16L引脚图

图2-1. 封装引脚图

2.2. 引脚属性

管脚定义

IO编号 IO名字 描述

1 DVSS 数字地

2 DVDD 数字供电

3 TEN 测试使能引脚

4 TEST3 内部测试管脚，需要浮空

5 MS
工作模式切换，睡眠功能未启

用，可浮空

6 SCL IIC时钟

7 A 正交输出信号A
8 B 正交输出信号B
9 VDDIO 数字IO供电

10 IIC_ADDR IIC器件地址最低位

11 TEST2 内部测试管脚，用户需接地

12 TEST1 内部测试管脚，用户需接地

13 NRST 数字电路复位管脚，外部拉高

14 SDA IIC数据

15 AVSS 模拟地

16 AVDD 模拟供电

17 TAP Thermal pad (AVSS)
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2.3. 参考电路

图2-2. AB输出方式电路连接应用示意图

3 电气特性

3.1. 绝对参数

参数 说明 最小值 最大值 单位

AVDDMAX 芯片供电限制 -0.3 6 V

DVDDMAX 芯片供电限制 -0.3 6 V

VDDIOMAX 数字 IO 供电限制 -0.3 6 V

TSTORAGE 存储温度 -50 150 ℃

VESD ESD（HBM） ±5K V

3.2. 推荐工作条件

参数 说明 最小值 典型值 最大值 单位

AVDD 芯片模拟供电电压 2.8 3.3 5.5 V

DVDD 芯片数字供电电压 1.8 AVDD V

VDDIO 数字 IO 供电电压 1.8 AVDD V

VIH 输入高电平电压 0.75 VDDIO

VIL 输入低电平电压 0.25 VDDIO

TOPERATION 工作温度 -40 25 85 ℃
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3.3. AB工作时序

图 3-1. AB输出时序

4 封装信息

图 4-1. 各轴 Hall元件在封装内的相对位置

单位：mm
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图4-2.QFN3x3-16L封装尺寸图

5 载带和卷盘信息
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6 订货信息

型号 封装形式 工作温度 应用场景 引脚数量

KTH5791AQ3QNS QFN3x3-16L -40℃ ~ +85℃ 消费级 16

Package Type Pins SPQ 卷盘直径 卷盘内宽 A0(mm) B0(mm) K0(mm) P1(mm) W(mm) Pin1方向

QFN3*3-16L 16 5000 330 12.4 3.35 3.35 1.13 8.00 12.00 Q1
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