) il SPHEL]. WKL, SHHUNFGERGH

13.56MHz JEFEMIER A

1 @it

FSVOSI10E /& — @MW Z e fs R8s F, £ 77 13.56MHz FHIZMIE 4%
fidE A5 7 AP, BAR SRR ERE .

2 INREFFME
& E BB RF ISO/MEC 14443A bR
& LEEEASCRE ISO/IEC 14443B frifE
& EHHBASR FeliCa HVE
O R IR R R R R L P
& TR MAN IR, RO R O SO  FE R R
& TEEREHEAT, AR E RS A 90mm, FAKEUY T R L AR
€ /£ NFCIP-1 BN, EHEEE AL 50mm, F AR GT R A BT UE
& EHEEO > SPIEEN
& 64 T FIFO ZZgh a8 M TR 1%
& RS A
& (R TFE R 5 A
& SRR AR
& FR LPCD W6t
& TR E N
& NERG AR, ER: 27.12MHz A
& 2.5V-5V G EE
¢ CRC habrss
& W% /O EH
L NG =L oerii
3 MRS

BLHGUR)Z, FEEEAER . 18R, AA0E. AEHE. KEARE. EH



) it SPHEM. WKL, SHHUNFCEES

Forsinve

XTFRRE. B RRGEL T HMERE N, AREN RGN Rt

4 SIMECEMINAEE

MISO

MOSI

SCK

NSS

VDD 1 21 IrQ

"2 ] Fsves10E 1t [oscour

wss [3]  QFN16(3*3) Mo oscin

X1 4 9 RX
5 6 7 8
a ol a a
c —
e £ z =

* 1. QFN16 HEEM

= B

EHS | BEHE | XA B HHR

1 PVDD P 10 I HR

SALR: AR T IR, A D BE A B 3 R 9 4 2 1 1k
TAE, N S Ak i T

2 TR L T e b 0 b A T SR IR 0 5
3 TVSS G RIERE TX HH i
4 TX1 0 WL 1 RIEE
5 TVDD P R 3% IR 5y Ay HL YR
6 TX2 0 W 2 RIEEH
7 AVDD P PR
8 VMID P NS HL
9 RX I INEERSE TN
fn R SR O B 4N s A AR R Bl BN
10 0SCIN I

1% B IS T FHAESN R BF (fosc=27. 12MHz) [ %1 A\

11 0SCOUT 0 IR S AR K 28 dn

12 IRQ 0 RIS SR . R — AN A




> Jodiied SPHE[]. WKZE. SHHYNFGERS

13 NSS 1 SPT #:0 Fik, KB X
14 SCK 1 SPT 43 1 4t )
15 MOST I SPT #% 1 # #5 5 A\ I
16 MISO 0 SPT % 1 % ¥5 far B B
5 IThegraid

FSV9510E LAEFE 5 as i aU, HAL S SO fF ISO/IEC 14443A A1 ISO/IEC 14443
B ARk, IR AIRH 2 A i S A0 ) 5 7

FSVI510E SC 7 LN JUA TAE#

3 FF ISO/IEC 14443A, ISO/IEC 14443B FI FeliCa iS5 B f

* S FF ISO/IEC 14443A Fl FeliCa M #AEHK

*ZFE NFCIP-1 #3(

TR A ST RF AN [R] 10 A% A S AR ) 7V F AR R b

6 MCU ¥n0O

FSV9510E R = F SPI #: M.,

7 HENERRG

FSV9510E il it & K27 47 7% StatuslReg M IRq F7ERIAIE IRQ & HIKIE Rt M. IRQ
EAE SR A8S HLAE FRE o DA BRI A SR A B XA AR R BT RCR K MR

7.0 FRELERETA

RO SRR AL, AH R o TR K b W A %6 . ComlrqReg FF AT AR 1Y
TimeHRq A 5 ) — A H g I 88 72 AR b iy, e e A 1 3] 0 i, s Wiz
B,

ComlrqReg #F f7#51 TxIRq 3% W R IE R K& e . W SORAB N REBR R K 3%
ghmbi,  RIEESE S E AN P, CRC PMEEIASAELL TR SE FIFO #RPhESHLPT A
(%4 5 BEAL DivirqReg #F /785 CRCIRq £, @it CRCReady fiE 1 K&

ComlrqReg 27 f7#% ) RxIRq £ WK I BB i B dls o g ol . i A7 56— MR 4 B

CommandReg 77 {7 #% ) Command[3:0]1L ) A FAE N2 MBS, T ComlrqReg 7717 78 I



), FE il 7R SPIEN. WKL, BtHYUNFCGERT

Forsinve

IdlelRq fi# BEAL.

% HiAlert 7% 1 H ComlrqReg #f7#%+ HiAlertIRq fZ B i, FW] FIFO %&b
7O I8 %] WaterLevel [5:01067 5~ .

2% LoAlert fi® 1 H ComlrqReg #f7#%H] LoAlertIRq iz E A7, K] FIFO %
7O I8 3] WaterLevel [5:01067 5~ .

ComlrqReg #F /7 %51 ErrlRq 17 A UART 7 K% sz o 72 v i 31 —

M. 2 ErrorReg 7 f7 35 PIALAT — NI E 1 B ESR WL T 4R,

®2 FEER

s & S TR ik 72 Zh 1
Timer IRq 5E I 345 570 ERZMN 1 2] 0

TxIRq Rik#s Bl KL LW

CRCIRq CRC it PEZR FIFO #5525 48 Ak 3 5 BR

RxIRq £zl A AT

IdlelRq ComIRQReg & 17 %% BAPATE
HiAlertIRq FIFO & #% HEQ 48 i 8% Puia i )
LoAlertIRq FIFO #% 2% HEO % 1 2 PRy 2% i

ErrIRq JezfimsC UART o B — AN R

8 JERSFETT

FSV9510E A7 — AN EM #5870 SN E L AT DUSE H & R AL F € I AT 55 . s N #8 m) A H]
40N s BRI Ak A

o I TR A

B I R R

FhE

* 7] G A2 = ik

o A B fieh A

SE I £ B T AT FH SR B Y A A 2 T) ) I ][] o B i s e BN TR ) 4 8 SF AR KR
B R SCRERE AT R Al . E I SR AN SR A A, BN, BdEdE Sod R )
JE I 35 BN AN g iR OS R 1) F B A EE . thAh, — S5 E R AR AE DG AL aT DU SR AR
H BT o

T EP RN 13. 56MHz, B2 27. 12MHz A 95 SRR % 88 0 38 8 1.

4



> Jodiied SPHE[]. WKL, SHHUNFCGEES

SERT S BREWAM B T AL

T3 5525 (TPrescaler) /& — A~ 12 ALiT#(#% . & 1) #H 2% {EH(TReloadVal_Hi [7:0]
TReloadVal Lo[7:0))7E 0 %] 4095 [, B TModeReg #F f7%%f] TPrescaler Hi [3:0]1% Al
TPrescalerReg 27 {7 #% (") TPrescaler Lo [7:0]2K#% & .

TS 16 A7 EAE{E/E A (745 TReloadReg " X, HWUHVEEN 0 % 65535,

SE I 2% () 24 B {8 7 25 7 %% TCouterValReg 1 &R .

MU EEEE o B, BB A—A b W, @I EA CommonIRQReg ZAEHF )
TimerIRQ 7 K¥E7~. WRARE, IRQ & MMt HIM L Wi{E 5. TimerIRQ LA EHNL K
BMEAL, WIEICE, ENHTLETHE 0 ’HF1E1T, H0K TReloadReg 7 174+
(9 ELVE A 470 G L 2637 8 B 4

SEI 3 HIRAS B StatusIReg & A7 45 1) TRunning A7 K45 75

SE I} 35 1) J3 2 A5 10T 43 7l B ControlReg 77 A7 % [ TStartNow™ #1 TstopNow 1 5%
125

SEI AR IRl T % B TModeReg w5l TAuto 74 1 SKREZNEIE, LAH LS E
0SSR

S B St o () ZE SR TR] Oy B A 0

filtn: N 7ARE—AN 25us HIEIR, FTE AL 339 AN ERE Y H TPrescaler HIH A
169 . %M E T HORE S 25us JH HITHELE] 65535,

9 FHEiEIE
9.1 BHEBEE

HE N NRSTPD Jyfik it -F iy AR B 20T, KRG IRG SAENK P
A3 A B IR, T U A N b A R N S 0 B, JF ORI ZhBE (NRSTPD ERIERSL) . %
A L DR A e P AR T

9.2 FEMBRE

CommandReg 2 /7 #5111 PowerDown RL¥EJy 1 J5 7 ZIHE N BcH Bt 6 AL I 4 3%
SR OE R ARAE N BT N R (ER TR N R RS 2 B, HLID RS A
BT N RS AR,



> Jodiied SPHE[]. WKL, SHHUNFCGEES

FERBE AN, Fr 2917 8 IOME, FIFO (B RIRC B AR AR AR

£ B PowerDown {4 0 J&, &3l 1024 ANEFeRFE HIE H i 0. PowerDown

PR BN 0 FEARESLZIM HIE R, TR 7R IR o S B EiE E

WERAEH T WEIRG &, LAFEEERBER AVDD A, W —B I
[B] (Tosc)fi, #kasA AeAare, H N HA BRI B e 8 0. 7 817 UART 15
i, %K% S5h 4 FSVISIOE, Ry #LARFREGA Rk — DU HFR . A
THRIZ— i, EF| FSVISIOE [N | —MEFfFas WAl 0 f 8y & i 4 4047 0 b
B0 VI SXFEULRA FSVOSI0E AJ LLHAT 3E— 0 1k .

93 XRiXHFIEHEER

RIE TP R A ) W AR IR B AR 5 ] RF 3, ATLLET BZE TXControlReg #F
17281 TXIRFEn X TX2RFEn iy 0 R32H.

94 LPCD &=

FSVOSI0E W &4 AR Eh#E B 2h 5 RS e W elE T e, 3R (a ka5 SR iE 2]
Gife, FREMEHT MCU #AE, FRMIJERLIFHE MCU. LPCD JIRefEfky) #&
MRy, LBl TAR,  ARET SIS

10 PRHESHES

FSVOS10E I BioH]1F 3R Gt (0 9 i 4 A0 R I A5 OIS b B v . DRI, PR BOAR E 1
REPRIERG R PR BRI R . O 7RG mEthRg,  DBAUSATRem D N eh ek sh. ek
FH 220 A A 1 o % 107 PA) 0 9% 3 4% o 25 o

USRS R AP I B, B AE S b R R OSCIN . FERXAMIGLL T, a2 7E
RN B AL, iR sl LUK B E S B

12 FSVI9510E FHFeE

121 FHESHM

WRYE A A RN ANF, A AF ARG R 25 AF B 2 R 2 A TR0 _E B AT A R RS PR A2



N EiTI{

Forsinve

SPIEO. WKL, SUMYUNFCGERT

4. 3= 3 ik 7 a7 8 v n & AF

R 3 FESARRE

45 RetE #id
TRALFE 28 0] DL X Se 7 HEAT M S #4E, BT e T
y g Hl, HANBRASZRINE RSP, Fln, b EesnT
o BT SR ComlBnReg MEATILEUE HAE, (HAM RSN
1% 2 A7 a AR B AN BE U E AT A
ol Ak B 28 T DA IR 57 3 AT 2 55 B A, A3k P EIR S HLIE
dy IE FER DADK AR X Lo 27 A 28 () fH . Blln, 2ifF#% CommandReg 7E
BAPAT G B 30 o2 L S e
XM P A7 A% A RS H NS RS W2 . 5] 40t CRCReady 7 H
. ik RERANNEBHIRAS,  Ab e SRR S HLAA fE 4 & 1)
/N {EO
W 5 XA RN s RS 0,
REU XL AE AR IRE M LR, S ERER &I IX
N A7 AR E N 0.
RFT - X e 25 A7 35 e 4 OB 1 LA R FHER N T AR = DR .
122 HF%E
R4 FEBER
Houditk FRBRLIK Thee
Page 0: fp&FIRSEF A
oh PageReg TURFE T AE 48
1h CommandReg P L iy & B A7 AR
oh ComlEnReg HH BT SRk 45 ) B A7 e
3h DivlEnReg R BT SR 45 ) B A7 A
4h ComlrqReg T SR AT A A A
5h DivIrqReg BT 1 SR AL 2 A7
6h ErrorReg oA PAT IR S AL 2%
7h StatuslReg BERE A4
8h Status2Reg BURES FRIE SRS AR
9h FIFODataReg 64 7 FIFO ZZ1hes
Ah FIFOLevelReg FIFO ZZphds CAF B 1T I EUE A7 48




N EiTI{

SPIEO. WKL, SUMYUNFCGERT

Forsinve
Bh WaterLevelReg FIFO 2 b & ikt A0 2 5 25 17 4%
Ch ControlReg T I o) 2 A
Dh BitFramingReg THT [ 57 P o ) 38 4 25 A7 A
Eh CollReg R A7 2R A SR P B — A )
Fh RFU (23
Page 1: fr&-# a4l
Oh PageReg TR A7 2
1h ModeReg ST SR I AN 08 F R 1 2 A7 7%
2h TxModeReg SE SR I T 1A 0 A i o e LG M) 25 A7 9%
3h RxModeReg S SRR AR r A HHE A i T R AT K ) T A A
4h TxControlReg Pl R R URED B4 R TXL A0 TX2 FO25 17 9%
5h TxAutoReg 1) R 2 IR 51 45 B0 ) A A7 A
6h TxSelReg 16 P REL R B S IR N BB AS 5 5 ) 2 A7 4%
7h RxSelReg A 4 A FRMST 4 1 5 ) B AT
8h RxThresholdReg 1 AL AR i 2% HY) B 1) 2 A7 4%
9h DemodReg SE SRR IS 1R 0B I 55 A7 4%
Ah FelNRC1 Reg T XA AL A R VS [ B 95 A7 4%
Bh FelNEC2 Reg 5 SRR AL A R VS B B 95 A7 2%
. P ISO/TEC 14443A A1 NFC  HAnfial7E 106kbit
ch RN AT R
Dh ManualRCVReg FOVFT- B A AR W25 1R A A7 A%
Fh TypeBReg Bt ® ISO/IEC 14443B K2717 5%
Fh SerialSpeedReg PRI AT UART 351115 2R 25 17 3
Page 2 : FEEFAHR4A
Oh PageReg TP T A7 A%
1h
CRCResul tReg 7~ CRC A MSB 1 LSB fH
2h
o GoNOF fRog ggzﬁ%%a‘%lﬂat , REWREHEH TX1 A1 TX2 EHTF
WHE) SRR
4h ModWidthReg 2 1) 1) 2 1) VB A A




N EiTI{

Forsinve

SPIEO. WKL, SUMYUNFCGERT

5h TxBitPhaseReg JHHE 106kbit HE T TX (AN ZE5S
6h RFCfgReg FiC B USRS M 2 R RE HR () 2 A7 2%
o S IRENBRFT P, RLIKSHE B TX1 A1 TX2 EH T
& B B
- ClGSPRo TEFHIIE,  REIKSVER X1 A1 X2 EHTF
& VA SR 5
EVRHIHANE],  RZIRSHE I TX1 F1 TX2 B T-A
9h ModGsPReg Bl S
Ah TModeReg
DA 508 5 IS 8 1R 18 B A A A
Bh TPrescalerReg
Ch
TReloadReg E X 16 o7 52 i 2% ) AR AE w7 2%
Dh
Eh
TCounterValReg 16 i En 25 BUE S 98
Fh
Page 3 : A4
0h PageReg DUk B AT 4
1h TestSellReg I8 MRS T i B A A A
2h TestSel2Reg I IR S S B RN PRBS 4% 1) %5 A7 2%
3h TestPinEnReg b UK B 28
4h TestPinValueReg FEXEM FAE 1/0 B2 {E
5h TestBusReg PRSI 4t A 2 IR S 2 A7 2
6h AutoTestReg B BT A
7h VersionReg A A 25 A7 2
8h AnalogTestReg B AT AR
9h TestDACIReg TestDAC1 BB &7 4% 2%
Ah TestDAC2Reg TestDAC2 BN AE &7 1% 2%
Bh TestADCReg ADC H T Ml Q JHIEZFAFA%
Ch-Fh RET PR B T 7= ik




) il SPHE[. WKL, SHHUNFCEES

12.3 LPCD H7=5:%

# 5 LPCD &FF%
Hoik FHRBAK TheE
00h LPCD_ContrlReg LPCD il &7 47 2%
0lh LPCD_ TMAX LPCD ok 1 {2475
02h LPCD_IMIN LPCD f/h 1 {HZFF A7
03h LPCD_QMAX LPCD K Q HZF 75
04h LPCD_QMIN LPCD f/h Q [H 2574
05h LPCD_RI LPCD #5001 ff %5 F7 4%
06h LPCD_RQ LPCD #a Q fH & f74%
07h LFO_Trim TR DIAEIR ¥ B2 1 27 A7
08h HF_TIME_CNT_H 6 I K i 17 25 A7 7
09h HF_TIME_CNT_L L A A 27 i
0Ah LF_TIME_CNT_H o U 5] g ven T A7 4%
0Bh LF_TIME CNT L AL T 68 LS 7 &7 A7 4%

13 #ESE

131  #EA

FSV9510E W27 e AT — RAFE S A SR SN E 1. @idits SR8 5A

CommandReg &r 1% s AINAT ML 1 2

13.2 ERAH

B Transceive fH44h, 5 B KOG MBI 7 ) KR 4 2 SLRIALHE FIFO 23
MIEHE . PAT Transceive AN, Wil # & BitFraming A /745 StartSend 17K & 3
ik

< TH B ESBMIEAS NE M FIFO 203 b 30 8 IE e i 2 50 4 T 4R
17,

4154 A FIFO ZEph S AL EE SR, wLGitis &S 8MEdE 53t FIFO 22

10




N EiTI{

Forsinve

SPIEO. WKL, SUMYUNFCGERT

WA HREES

*¥r'5it CommandReg &F A7 4% 14 4K Hh W7 24 1 IE £E AT AU 4R 2

133 SRk

X6 HOEEKE
8 ERgav ] aX
Idle 0000 FTEnfE s BUH A HTHAT 15 2
Config 0001 FITHLE FeliCa A1 NFCIP -1 {3
Generate RandomID 0010 P 10 FATHIBENL 1D HidE
CalcCRC 0011 JHE) CRC HirbFAs
Transmi t 0100 K% FIFO 227 23 i s
NoCndChange AR TIEAE ST (116 ﬁﬁﬁéﬂé}ﬁﬁz CommandReg %‘:ﬁ%&
0111 HONRLIE A 2 AT B L8462, #1001 PowerDown Az
Receive 1000 JA B Y AR B
Transceive 1100 K% DFIFO % RS b AU B R 2 IR AE K% S B B E Bl
el i
AutoColl AP FeliCa #&if) (AR LAEAE ) AN
1101 ISO/TIEC 14443A FishR € AR AR
SoftReset 1111 XA
14 BSEH
141 WRRSH
R BWRSH
24 B/AME = INI-H BAr
Vir Vo » Pup » Sp -0.5 +4.0 v
TVDD -0.5 +5.5 v
A IR -40 85 °C
ESD (HBM) - 2000 v
ESD (MV) - 200 v

11




N EiTI{

Forsinve

SPIEO. WKL, SUMYUNFCGERT

14.2 TR SHER

® 8 FESHFRK
5 SH % B/ME | BAME  BKME | B
Vo AL FRL Y Vo Vi =Vo <Vimp 2.5 3.3 3.6 v
Vo $r B Vo Vo =Vow <Voup 2.5 3.3 3.6 v
Vv TVDD HLJA Vo <V =V <V 2.5 3.3 5.5 v
Ve PVDD HLJA Voo Vi =V <Viup 2.5 3.3 306 y
Vs SVDD HEE 2.5 - 3.6 v
Tost B IR -40 ¢ +85 °C
Viow =V =V =Voun =3. 3V
(TECECR
b A NRSTPD=0 - - ° ul
L€
R Rl T I ; : 10| vl
- B R R Vi =3. 3V ) 1 2 mA
- IRDIHE T R AR 400ms’ [H%) - kS 10uA 20uA uA
Viprn=3. 3Vo; - RevOf =0 - 2 3 mA
Lo PRI OGP Vi, =3. 3V ; ) ) "
RevOff=1 -
Low | TvDD ety e BB TVDD; % B0k - 60 100 mA

12




> Jodiied SPHE[]. WKL, SHHUNFCGERTE

15 QFN16 #HER~THE

} D I —L ——| |——b
1 7
o 0000 COMMON DIMENSIONS
) (» (UNITS OF MEASURE=MILLIMETER)
- 1 - MILLMETER
E et o S I T NOM MAX
- l - | D 295 | 3.00 3.05
2 - E 2. 95 3.00 3.05
i 0000 Dl 1.625 1.65 1. 675
£l 1.625 1. 65 1. 675
TOP VIEW BOTTOM VIEW L bal | Bl B, 4L
b 0. 225 0.25 0. 275
F a2 e 0. 50BSC
— " A 0.70 | 0.75 | 0.80
! F
i gl Al 0. 203RE =
N—— | a2 0.00 | 002 | o0.05
DIE PAD T
SIZE A

* M 2 QFN16¢ HER<TE

13



	13.56MHz 非接触读卡芯片
	1    产品概述

	FSV9510E 是一款应用广泛的非接触读卡器芯片，集成了在 13.56MHz  下的多种非 接
	2    功能特性

	读写器模式支持 ISO/IEC 14443A  标准
	读写器模式支持 ISO/IEC 14443B  标准
	读写器模式支持 FeliCa  规范
	高度集成的解调和解码模拟电路
	只需很少的外部器件， 即可将输出驱动连接至天线
	在读写器模式下， 典型操作距离最高可达 90mm ，具体取决于天线设计和电源
	在 NFCIP-1  模式下，通讯距离可达 50mm ，具体取决于天线设计和电源
	主机接口    SPI 接口
	64  字节 FIFO  缓冲器用于接收和发送
	灵活的中断模式
	低功耗的硬件掉电模式
	支持软件掉电模式
	支持 LPCD  功能
	可编程定时器
	内部振荡器，连接 27.12MHz  晶体
	2.5V-5V  宽范围电源电压
	CRC  协处理器
	可编程 I/O  管脚
	内部自检功能
	3    应用领域

	应用领域广泛，在考勤签到、 门禁控制、 公共交通、食堂就餐、水电气充值、 便携
	4    引脚配置和功能

	图 1      QFN16 封装管脚
	表 1      管脚说明
	管脚号
	管脚名
	类型
	管脚描述
	5    功能描述

	FSV9510E 工作在读写器模式时，其传输模块支持 ISO/IEC 14443A  和 ISO/I
	FSV9510E 支持以下几种工作模式：
	•支持 ISO/IEC 14443A, ISO/IEC 14443B  和 FeliCa   的读写
	•支持 ISO/IEC 14443A  和 FeliCa  的卡操作模式
	•支持 NFCIP-1  模式
	这些模式支持不同的传输速率和调制方法， 详见相关标准。
	6    MCU  接口

	FSV9510E 只支持 SPI 接口。
	7    中断请求系统

	FSV9510E 通过置位寄存器 StatuslReg   的 IRq  位或激活 IRQ  管脚来
	7.1    中断源概述

	表中列出了可使用的中断位，相应的中断源及中断产生的条件。ComlrqReg  寄存 器的
	ComlrqReg  寄存器的 TxIRq  位表明发送器发送完成。如果状态从发送数据变到发 送
	ComlrqReg  寄存器的 RxIRq  位表明检测到接收数据的结束。如果执行完一个指令 且
	当 HiAlert  位置 1  且 ComlrqReg  寄存器的 HiAlertIRq  位置位
	当 LoAlert  位置 1  且 ComlrqReg  寄存器的 LoAlertIRq  位置位
	ComlrqReg  寄存器的 ErrIRq  位表示非接触式 UART  在发送或接收过程中检测到
	个错误。当 ErrorReg  寄存器中的任何一个位置 1  时都表明产生了错误。
	表 2    中断源表
	中断标志
	中断源
	触发动作
	8    定时器单元

	FSV9510E 有一个定时器单元， 外部主机可以使用它来处理定时任务。定时器可 使用
	•超时计数器
	•看门狗计数器
	•秒表
	•可编程一次触发
	•周期性触发器
	定时器单元可用来测量两个事件之间的时间间隔或指示某段时间后指定事件的 发生。
	定时器的时钟振荡频率为 13. 56MHz,它是 27. 12MHz  的石英晶体振荡器分频得到 的
	预分频器(TPrescaler)是一个 12  位计数器。它的重装值(TReloadVal_Hi [
	计时器中的 16  位重装值在寄存器 TReloadReg  中定义，取值范围为 0  到 6553
	定时器的当前值在寄存器 TCouterValReg  中显示。
	当计数值达到 0  时 ，  自动产生一个 中 断 ，通过置位 CommonIRQReg  寄存器 
	定时器的状态由 StatusIReg  寄存器的 TRunning  位来指示。
	定时器的启动和停止可分别由 ControlReg  寄存器的 TStartNow  和 TstopN
	定时器还可通过设置 TModeReg  寄存器的 TAuto  位为 1  来自动激活， 以满足特定
	定时过程中的延迟时间为重装值加 1。
	例如：为了得到一个 25us  的延迟，需要计数 339  个时钟周期且 TPrescaler  的
	9    节电模怯
	9.1    硬掉电模怯


	当管脚 NRSTPD  为低电平时进入硬掉电模式。该模式下， 关闭包括振荡器在内的 所
	9.2    软掉电模怯

	CommandReg  寄存器的 PowerDown  位设为 1  后立刻进入软掉电模式。关闭包括
	在软掉电期间，所有的寄存器的值，FIF0  的值和配置都保持不变。
	在设置 PowerDown  位为 0  后，经过 1024  个时钟周期退出软掉电模式。Power
	位设置为 0  并不能立刻将其清除，而是在退出软掉电模式后自动清零。
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